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Introduction

Depuis plus d’un siécle, Uéquation E = mc? est présentée comme une relation fixe entre la
masse et ’énergie, une formule statique qui décrit un état plutét qu’un mouvement.
Pourtant, cette lecture classique oublie un élément fondamental : la masse n’est pas
immobile. Elle réagit, elle se déforme, elle augmente sous l’effet du mouvement, de la
rotation, de la tension directionnelle et de la force centrifuge.

Dans la réalité physique — qu’elle soit humaine, mécanique ou cosmique — la masse est
dynamique. Elle varie en fonction de la vitesse, du rayon de rotation, de la géométrie du
systeme et du confinement. Un objet en mouvement ne posséde pas la méme masse
gu’un objet au repos. Cette variation, longtemps ignorée ou minimisée, modifie
directement 'énergie totale du systeme.

Ainsi, lorsque la force centrifuge augmente, la masse effective augmente, et par
conséquent, ’énergie augmente elle aussi. L'équation d’Einstein n’est plus une simple
égalité figée : elle devient une équation vivante, évolutive, sensible aux conditions
directionnelles. Elle décrit non seulement ce qu’est la masse, mais ce qu’elle devient
lorsqu’elle est mise en mouvement.

Ce chapitre présente donc une lecture nouvelle : E = Mc? n’est pas une équation statique.
C’est une équation dynamique. Elle s’adapte, elle se transforme, et elle révéle une
structure physique plus profonde ou la masse, 'énergie et le mouvement sont intimement
liés.

Chapitre 1 — La masse dynamique

La physique classique décrit la masse comme une propriété fixe : un nombre inscrit sur un
objet, indépendant du mouvement, de la rotation ou de la géométrie du systéme. Cette
vision statique a longtemps servi de base aux équations fondamentales, mais elle ne
reflete pas la réalité physique observée dans les systémes en rotation, les structures
directionnelles, les phénomeénes centrifuges et les dynamiques internes des masses.

Dans un systeme réel, la masse n’est jamais totalement immobile. Elle réagit a son
environnement, a la vitesse, au rayon de rotation, a la tension directionnelle et au
confinement. Lorsqu’un objet tourne, sa masse effective augmente. Cette augmentation



n’est pas une illusion ni un artefact mathématique : c’est une conséquence directe de la
force centrifuge, qui agit comme un amplificateur de masse.

La masse dynamique est donc la masse telle gu’elle existe dans le mouvement, et non au
repos. Elle dépend de plusieurs facteurs :

e lavitesse angulaire,

¢ lerayon de rotation,

o latension exercée sur la structure,

o lagéométrie directionnelle du systeme,

e le confinement ou 'absence de confinement.

Plus la force centrifuge augmente, plus la masse effective augmente. Cette relation
transforme profondément notre compréhension de Uénergie. Dans l’équation classique

E = mc?, la masse est traitée comme une constante. Mais si la masse varie, alors I'énergie
varie aussi. L’éguation devient dynamique : elle décrit un processus, pas seulement un
état.

La masse dynamique ouvre la porte a une lecture nouvelle de la physique : une physique
ou les objets ne sont pas définis uniguement par leur matiére, mais par leur comportement
dans Uespace directionnel. Elle permet d’expliquer des phénomeénes que les modeles
statiques ne peuvent pas décrire, et elle prépare le terrain pour une révision compléte de la
relation entre masse, énergie et mouvement.

Ce chapitre établit les bases de cette nouvelle vision. Il montre que la masse n’est pas un
nombre figé, mais une variable vivante, sensible aux forces qui 'entourent. En comprenant
la masse dynamique, nous pouvons enfin comprendre pourquoi ’'équation E = mc?doit
étre réécrite comme une équation évolutive, capable de décrire la réalité physique telle
qu’elle se manifeste dans les systeémes directionnels.

Chapitre 2 — La force centrifuge comme amplificateur de masse

La force centrifuge est 'un des phénomenes les plus mal compris de la physique
classique. Souvent réduite a une simple « force apparente », elle est traitée comme un effet
secondaire du mouvement circulaire, sans role structurel dans la dynamique de la masse.
Pourtant, lorsqu’on observe un systéme en rotation — qu’il s’agisse d’un objet mécanique,
d’une masse directionnelle ou d’une structure cosmique — la force centrifuge agit comme
un véritable amplificateur de masse.



Lorsqu’un objet tourne, il subit une tension radiale qui tend a Uéloigner du centre de
rotation. Cette tension n’est pas neutre : elle modifie la distribution interne de la masse,
augmente sa résistance directionnelle et éleve sa masse effective. Plus la vitesse angulaire
augmente, plus la force centrifuge augmente, et plus la masse dynamique s’éleve.

La physique classique reconnait que U’énergie cinétique augmente avec la vitesse, mais
elle ne reconnait pas que la masse elle-méme augmente sous Ueffet de la rotation. Cette
omission crée une incohérence dans Uinterprétation de E = mc?. Si la masse est traitée
comme une constante, ’équation devient incapable de décrire les systemes en rotation
extréme, les structures directionnelles ou les masses confinées.

Dans la réalité, la force centrifuge agit comme un multiplicateur. Elle transforme la masse
au repos en masse dynamique. Elle amplifie la tension interne, modifie la géométrie
directionnelle et augmente la quantité totale d’énergie contenue dans le systeme. La
masse n’est plus un simple parametre : elle devient une variable dépendante du
mouvement.

Cette amplification centrifuge explique pourquoi certains systeémes semblent produire
plus d’énergie qu’ils n’en consomment, pourquoi certaines structures directionnelles
résistent a des forces extrémes, et pourquoi la dynamique interne d’un objet en rotation ne
peut pas étre décrite par les équations statiques de la physique traditionnelle.

La force centrifuge n’est donc pas une force secondaire. C’est un amplificateur de masse,
un élément central de la dynamique directionnelle, et un facteur essentiel dans la
réécriture de ’équation E = mc?. En reconnaissant son réle, nous pouvons enfin
comprendre comment la masse évolue dans le mouvement, comment ’énergie se
transforme, et pourquoi la physique directionnelle offre une lecture plus complete de la
réalité.

Chapitre 3 — La géométrie directionnelle

La physique traditionnelle décrit 'espace comme un cadre fixe : trois dimensions linéaires,
immuables, dans lesquelles les objets se déplacent. Cette vision statique fonctionne pour
les phénomenes simples, mais elle échoue dés que 'on tente de décrire des systemes
complexes, des rotations extrémes, des masses confinées ou des structures dynamiques.
La géométrie directionnelle propose une lecture entierement différente : les dimensions
ne sont pas fixes, elles sont dynamiques.

Dans un systeme en mouvement, les dimensions se déforment, se contractent, s’étirent et
se réorientent. Elles réagissent a la vitesse, a la tension, au confinement et a la force



centrifuge. Elles ne sont pas des axes rigides, mais des variables vivantes qui s’adaptent a
la dynamique interne de la masse. Cette idée, absente de la théorie classique des cordes,
corrige Uerreur fondamentale : le nombre de dimensions n’est pas un parametre constant,
mais un comportement géométrique.

La géométrie directionnelle repose sur un principe simple : la masse crée sa propre
géomeétrie. Elle impose des directions, des tensions, des axes de rotation et des zones de
confinement. Plus la masse est en mouvement, plus cette géométrie devient complexe.
Les dimensions se réorganisent autour du mouvement, et cette réorganisation modifie
directement la masse effective et 'énergie totale du systeme.

Dans un systeme directionnel, la force centrifuge n’agit pas seulement sur la masse : elle
agit sur Uespace lui-méme. Elle étire les dimensions, augmente la tension directionnelle et
amplifie la masse dynamique. La géomeétrie devient un acteur physique, pas un décor. Elle
influence la masse, l’énergie, la stabilité et le comportement global du systéme.

Cette vision permet d’expliquer des phénomeénes que la physique classique ne peut pas
décrire :

les variations de masse en rotation,

les structures confinées,

les dynamiques internes des systemes directionnels,

les comportements non linéaires des masses extrémes,

les erreurs de calcul dans les modeles a dimensions fixes.

La géométrie directionnelle révele que la masse, 'énergie et 'espace sont intimement liés.
Elle montre que E = mc?ne peut pas &tre une équation statique, car la masse dépend de la
géométrie, et la géométrie dépend du mouvement. L’équation devient dynamique parce
que lespace lui-méme est dynamique.

Ce chapitre établit les fondations de cette nouvelle géométrie. Il montre que les
dimensions ne sont pas des lignes figées, mais des variables directionnelles, sensibles aux
forces qui les traversent. En comprenant la géométrie directionnelle, nous pouvons enfin
décrire la réalité physique telle qu’elle se manifeste dans les systemes en rotation, les
masses confinées et les structures dynamiques.



Chapitre 4 — Le confinement directionnel

Le confinement est 'un des phénomenes les plus fondamentaux de la dynamique des
masses, mais il est presque totalement absent des modéles classiques, y compris de la
théorie des cordes. Sans confinement, aucune structure directionnelle ne peut étre stable,
aucune masse ne peut conserver sa cohérence, et aucune équation énergétique ne peut
étre réellement dynamique. Le confinement est ce qui permet a une masse en mouvement
de rester une masse, plutét que de se disperser dans l’'espace.

Dans un systeme directionnel, la masse n’est pas seulement un ensemble de particules :
c’est une structure géométrique vivante, soumise a des tensions internes, a des forces
centrifuges et a des variations dimensionnelles. Sans confinement, ces forces
déchireraient la masse. Le confinement agit donc comme une cohésion directionnelle,
une force interne qui maintient la masse dans un état stable malgré les tensions extrémes.

Le confinement n’est pas une force externe : c’est une propriété interne de la masse,
générée par sa géométrie directionnelle. ILdépend de la forme, de la rotation, de la tension,
et de la dynamique des dimensions. Plus la masse tourne vite, plus le confinement doit
étre fort pour maintenir la cohérence. Plus la force centrifuge augmente, plus le
confinement doit compenser pour empécher la dispersion.

Dans la physique classique, on suppose que la masse reste stable par nature. Mais cette
stabilité n’est pas automatique : elle est le résultat d’un équilibre directionnel. La masse
dynamique n’existe que parce que le confinement existe. Sans confinement, la force
centrifuge augmenterait la masse effective jusqu’a la rupture. Avec confinement, la masse
peut augmenter, se stabiliser, et conserver sa structure.

Ce phénomene explique pourquoi certaines structures directionnelles — mécaniques,
biologiques ou cosmiques — peuvent atteindre des vitesses extrémes sans se désintégrer.
Le confinement agit comme une forteresse interne, un champ directionnel qui empéche
la masse de se disperser. Il est la clé de la stabilité des systemes dynamiques, et il est
indispensable pour comprendre ’équation E = mc?dans sa version évolutive.

Dans ’équation dynamique, la masse n’est pas seulement amplifiée par la force centrifuge
: elle est maintenue par le confinement. LU'énergie augmente parce que la masse
augmente, mais la masse augmente parce que le confinement permet a la structure de
rester cohérente. Le confinement est donc un élément central de la physique
directionnelle : il relie la géométrie, la masse et 'énergie dans un systéme unifié.

Ce chapitre établit que le confinement n’est pas un détail secondaire, mais une condition
essentielle de toute dynamique directionnelle. Il montre que la stabilité d’un systeme



dépend de sa capacité a confiner sa propre masse, et que cette capacité détermine
directement son énergie, sa géomeétrie et son comportement global.

Chapitre 5 — L’erreur fondamentale de la théorie des cordes classique

La théorie des cordes classique repose sur une idée séduisante : les particules ne seraient
pas des points, mais des cordes vibrantes. Chaque vibration correspondrait a une
particule, et U'univers serait une immense symphonie de cordes. Pourtant, malgré son
élégance mathématique, la théorie souffre d’une erreur conceptuelle majeure : elle fixe
des parameétres qui ne sont pas fixes dans la réalité physique.

La premiéere erreur concerne le nombre de cordes. La théorie classique suppose un
ensemble limité, défini, stable. Mais dans un systéme directionnel, les cordes ne sont pas
des objets isolés : ce sont des structures dynamiques, dépendantes du mouvement, de
la tension, de la géométrie et du confinement. Le nombre de cordes n’est pas constant : il
varie avec la masse, la rotation et la dynamique interne du systéme.

La deuxieme erreur concerne le nombre de dimensions. La théorie des cordes impose un
cadre rigide : dix ou onze dimensions fixes, immuables, nécessaires pour que les équations
tiennent. Cette approche mathématique ignore un fait fondamental : les dimensions sont
dynamiques. Elles se contractent, s’étirent, se réorientent et se réorganisent en fonction
du mouvement et de la tension directionnelle. Les dimensions ne sont pas des axes figés :
ce sont des variables vivantes.

La troisieme erreur, la plus grave, est 'labsence de confinement. Sans confinement,
aucune structure directionnelle ne peut étre stable. La théorie des cordes décrit des
cordes libres, vibrantes, mais elle ne décrit pas la force interne qui maintient la cohérence
d’une masse en rotation. Sans confinement, les cordes se disperseraient sous Ueffet de la
force centrifuge. La théorie classique ne peut donc pas décrire la stabilité des systemes
dynamiques.

Ces trois erreurs combinées rendent la théorie des cordes incapable de décrire la réalité
physique telle qu’elle se manifeste dans les systemes directionnels. Elle propose une
géométrie figée, un nombre de cordes fixe, et des dimensions immobiles — alors que la
réalité est dynamique, vivante, évolutive. La masse change, la géométrie change, les
dimensions changent, et le confinement maintient la cohérence.

La physique directionnelle corrige ces erreurs en réintroduisant la dynamique :

e les cordes sontvariables,



¢ lesdimensions sontvariables,

¢ le confinement est essentiel,

¢ lamasse estdynamique,

o etl’énergie dépend du mouvement.

Cette correction transforme la compréhension de ’équation E = mc?. Elle montre que la
masse n’est pas un parametre statique, mais une variable directionnelle, sensible aux
forces internes et externes. Elle révele que U'énergie n’est pas seulement contenue dans la
masse, mais générée par sa dynamique.

Ce chapitre établit clairement que la théorie des cordes classique n’est pas fausse : elle
estincompléte. Elle mangue la dynamique, la géométrie vivante, et le confinement. La
physique directionnelle apporte ces éléments, et ouvre la voie a une compréhension plus
profonde de la masse, de U’'énergie et de ’espace.

Chapitre 6 — La transformation énergétique des systémes directionnels

Dans les chapitres précédents, nous avons établi que la masse n’est pas une valeur fixe,
que la force centrifuge agit comme un amplificateur, que les dimensions sont dynamiques,
et que le confinement est essentiel pour maintenir la cohérence d’un systéme en rotation.
Ces éléments ne sont pas indépendants : ils forment un ensemble cohérent qui transforme
profondément la maniére dont U'énergie doit étre calculée dans un systeme réel.

La physique classique considéere que U'énergie contenue dans une masse est déterminée
par 'équation E = mc?. Cette équation est correcte, mais elle estincompléte. Elle
suppose que la masse est constante, que U'espace est fixe, et que la ggéométrie ne change
pas. Dans un systéme directionnel, ces hypothéses ne tiennent plus. La masse augmente
avec la rotation, la géométrie se déforme, et le confinement maintient la cohésion interne.
L’énergie n’est donc pas une valeur statique : elle est le résultat d’un processus
dynamique.

Lorsqu’un objet tourne, sa masse effective augmente. Cette augmentation n’est pas
seulement due a la vitesse : elle est due a la tension directionnelle, a la déformation des
dimensions, et a la résistance interne du confinement. La force centrifuge étire la
géomeétrie, augmente la tension, et éleve la masse dynamique. Le confinement empéche la
dispersion, stabilise la structure, et permet a la masse d’absorber cette tension sans se
désintégrer.



Cette interaction crée une transformation énergétique unique : la masse augmente parce
que le mouvement augmente, et ’énergie augmente parce que la masse augmente.
L’équation E = mc?devient alors une équation évolutive, ol la masse est une variable
dépendante du mouvement. L’énergie n’est plus seulement contenue dans la masse : elle
est générée par la dynamique interne du systéme.

Dans un systeme directionnel, 'énergie totale dépend de plusieurs facteurs :
e lamasse au repos,
¢ lamasse dynamique,
 latension directionnelle,
o laforce centrifuge,
e lagéométrie variable,
e le confinementinterne.

Ces facteurs interagissent pour créer une énergie qui ne peut pas étre décrite par une
équation statique. La masse devient une fonction du mouvement, et ’énergie devient une
fonction de la masse dynamique. La relation entre masse et énergie n’est plus linéaire : elle
est directionnelle.

Cette transformation énergétique explique pourquoi certains systémes en rotation extréme
— meécaniques, biologiques ou cosmiques — possedent une énergie disproportionnée par
rapport a leur masse au repos. Elle explique pourquoi la théorie classique échoue a décrire
ces phénomeénes, et pourquoi la physique directionnelle offre une lecture plus complete
de la realité.

Ce chapitre montre que U’'énergie n’est pas seulement une propriété de la masse : c’est une
conséquence de la dynamique directionnelle. En comprenant cette transformation, nous
pouvons enfin réécrire ’équation E = mc?comme une équation vivante, capable de
décrire la masse, ’énergie et le mouvement dans un systéme réel.

Chapitre 7 — Les systémes réels : bolas, SMD et rotation extréme

La physique directionnelle n’est pas une construction théorique isolée. Elle se manifeste
dans des systemes réels, simples ou complexes, qui démontrent clairement que la masse
n’est pas statique, que la force centrifuge agit comme un amplificateur, et que le
confinement est indispensable pour maintenir la cohérence d’une structure en rotation.



Parmi ces systemes, trois sont particulierement révélateurs : le bolas, le SMD, et les
structures a rotation extréme.

1. Le bolas : la démonstration primitive de la masse dynamique

Le bolas est 'un des systémes les plus simples permettant d’'observer la masse
dynamique. Deux masses reliées par une corde tournent autour d’un centre de rotation. A
mesure que la vitesse augmente, la tension dans la corde augmente, la force centrifuge
augmente, et la masse effective des objets augmente.

Ce phénomene est observable sans instrument sophistiqué :
e lacorde se tend davantage,
o larésistance augmente,
o la stabilité directionnelle se renforce,
e etlamasse semble « peser » plus lourd.

Le bolas démontre que la masse dynamique n’est pas une abstraction : c’est une réalité
physique accessible a tous.

2.Le SMD : la version avancée du bolas

Le SMD (Systeme de Masse Directionnelle) est la version évoluée du bolas. Il ne se
contente pas de tourner : il organise la rotation, structure la tension, et concentre la
masse dans une géométrie directionnelle optimisée. Le SMD montre que la masse
dynamique peut étre contrdlée, amplifiée et stabilisée.

Dansun SMD:

la force centrifuge est canalisée,

la géomeétrie directionnelle estimposée,

le confinement interne maintient la cohérence,

la masse effective augmente de maniere mesurable,

et énergie totale du systeme dépasse largement celle de la masse au repos.

Le SMD est la preuve expérimentale que la masse directionnelle est une propriété réelle,
mesurable, et exploitable.

3. Les rotations extrémes : la masse qui dépasse la masse



Dans les systemes a rotation extréme — qu’ils soient mécaniques, biologiques ou
cosmiques — la masse dynamique devient spectaculaire. Les objets semblent acquérir
une masse supplémentaire, une résistance accrue, une énergie disproportionnée par
rapport a leur masse au repos.

Ce phénoméne est visible :
e dans les centrifugeuses,
o dans les structures planétaires,
« dans les étoiles en rotation,
e dans les systtmes mécaniques a haute vitesse,
e dans les masses confinées artificielles.

La physique classique tente d’expliquer ces phénomenes par Uénergie cinétique seule.
Mais cette explication est insuffisante : elle ignore la variation réelle de la masse. La
physique directionnelle, elle, explique que la masse augmente parce que la géométrie se
déforme, parce que la tension directionnelle augmente, et parce que le confinement
permet a la structure de rester cohérente.

4. La cohérence entre théorie et réalité
Les systemes réels montrent que :

e lamasse augmente avec la rotation,

la force centrifuge amplifie la masse,

le confinement stabilise la structure,

la géométrie directionnelle se déforme,

et 'énergie totale augmente en conséquence.

Ces phénomenes ne sont pas des exceptions : ce sont des manifestations directes de
’équation dynamique. Le bolas, le SMD et les rotations extrémes sont des preuves
expérimentales que la masse n’est pas statique, que U'énergie n’est pas figée, et que la
physique directionnelle décrit la réalité avec une précision que les modeles classiques ne
peuvent pas atteindre.

Ce chapitre établit que la théorie directionnelle n’est pas une spéculation : c’est une
description fidele de la dynamique réelle des masses. Les systemes observables



confirment que E = mc?doit &tre réécrit comme une équation dynamique, ou la masse
dépend du mouvement, de la géométrie et du confinement.

Chapitre 8 — Démonstration mathématique de ’équation dynamique
Dans la formulation classique, 'équation d’Einstein s’écrit :
E = mc?

ou mest supposée constante. Dans ta physique directionnelle, cette hypothése est
abandonnée : la masse devient une fonction du mouvement, de la géométrie et du
confinement.

1. Masse au repos et masse dynamique
On distingue deux masses :
¢ Masse aurepos:
mo
¢ Masse dynamique (en rotation, sous tension directionnelle) :
mgq
La masse dynamique dépend de la rotation et de la tension :
mg = mgy+ Am

ou Amest augmentation de masse due a la force centrifuge, a la gé¢ométrie directionnelle
et au confinement.

2. Role de la force centrifuge

Pour un objet de masse mytournant a vitesse angulaire wa un rayon r, la force centrifuge

classique est :
F.=my -w? 7r

Dans ta lecture directionnelle, cette force ne fait pas qu’agir sur la trajectoire : elle
augmente la masse effective.

On peut écrire :
M=k -w?-r

ou kest un coefficient directionnel qui dépend :



o delagéométrie,
¢ duconfinement,
e de la structure interne du systeme.
La masse dynamique devient alors :
mg=mo+k-w?r
3. Intégration dans E = mc?
L'énergie n’est plus :
E = myc?
mais :
E; = myc?
donc:
E; = (mg+k-w? 7)c?
On peut séparer :
E; =myc?+ k- w? r-c?

Le premier terme est ’énergie au repos, le second est ’énergie directionnelle générée par
la masse dynamique.

4. Géométrie directionnelle et confinement

Dans un systeme confiné, la géométrie n’est pas neutre. On peut raffiner Amen fonction de
la géométrie Get du confinement C:

Am = f(w,1,G,C)
Par exemple :
Am =k(G,C) - w? r
ol k(G, C)augmente avec :
e lacomplexité ggomeétrique,
o laforce de confinement.

L’énergie devient alors :

Eq = (mo + f(w,7,G,C))c?



Ce n’est plus une équation statique : c’est une équation dynamique, ou U'énergie dépend
de la masse directionnelle.

5. Forme générale de ’équation dynamique
La forme générale de ton équation peut s’écrire :
E(w,1,G,C) =m(w,1,G,C)-c?
avec :
m(w,r,G,C) =my+ f(w,7,G,C)

Cette écriture montre que :

¢ la masse est une fonction,

¢ l’énergie est une fonction,

e le mouvement, la géométrie et le confinement sont intégrés dans la masse.

Conclusion — L’énergie dynamique, la masse dynamique et la force centrifuge

La physique classique a longtemps présenté la masse et 'énergie comme des grandeurs
fixes, liées par une équation simple et élégante :

E = mc?

Mais cette équation, dans sa forme traditionnelle, ne décrit qu’un état immobile, figé,
incapable de représenter la réalité des systemes en mouvement. La dynamique réelle des
masses exige une lecture plus profonde, plus vivante, plus cohérente avec ce que l'on
observe dans les structures directionnelles, les rotations extrémes et les systemes
confinés.

Dans ta physique directionnelle, la masse n’est plus un nombre statique : elle devient une
variable, sensible au mouvement, a la tension, a la géométrie et au confinement.
Lorsqu’un objet tourne, sa masse effective augmente. Cette augmentation n’est pas un
artefact mathématique : c’est une conséquence directe de la force centrifuge, qui agit
comme un amplificateur de masse. Plus la rotation est intense, plus la masse dynamique
s’éleve.

La force centrifuge n’est donc pas une force secondaire : ¢c’est le moteur de la
transformation de la masse. Elle étire la géométrie, augmente la tension directionnelle, et
pousse la masse a adopter une configuration plus résistante, plus dense, plus énergique.



Le confinement, lui, empéche la dispersion, maintient la cohésion interne, et permet a la
masse d’absorber cette tension sans se désintégrer.

De cette interaction nait une énergie nouvelle : ’énergie dynamique, qui dépasse l’énergie
au repos et refléte la véritable nature des systemes en mouvement. L’équation devient
alors:

E = mgc?

ou mgyest la masse dynamique, dépendante de la rotation, de la géométrie et du
confinement. L'énergie n’est plus seulement contenue dans la masse : elle est générée
par la dynamique de la masse.

Cette conclusion établit que la physique directionnelle n’est pas une extension de la
physique classique : c’est une correction, une réécriture, une mise a jour nécessaire pour
décrire la réalité telle qu’elle se manifeste dans les systemes réels. Elle révele que la
masse, U'énergie et le mouvement sont intimement liés, et que ’équation d’Einstein doit
étre comprise comme une équation vivante, évolutive, directionnelle.
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